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Streszczenie. Referat obejmowal problematyke nawigacji, samolokalizacji oraz generowania
modeli srodowiska w robotyce 1 dziedzinach pokrewnych. W wystagpieniu poruszono zagad-
nienia z zakresu algorytmow percepcji maszynowej oraz uczenia maszynowego. Referat miat
charakter studium przypadku (case study), opartego na przykladach prac prowadzonych w
Instytucie Automatyki iInzynierii Informatycznej Politechniki Poznanskie;j.



